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姓名：曹冲振  

系部：物流工程系（交通学院） 

职称：教授 

联系方式：QQ1773506；13685423639； 

1773506@qq.com 

通讯地址：山东省青岛市黄岛区前湾港路 579 号

山东科技大学交通学院物流工程系 

个人简介： 

曹冲振，男，博士，教授，出生于 1975 年 8 月，研究生学历，2005 年 11

月在上海交通大学获得工学博士学位。2005 年 11 月——2013 年 12 月，任山东

科技大学机械电子工程学院机械电子工程系副教授、院长助理，2013 年 12 月随

物流与车辆工程系调入交通学院，现任山东科技大学交通学院教授，副院长，获

山东科技大学“教学名师”、山东科技大学“师德标兵”等称号，系中国机械工

程学会物流工程分会理事。 

学术兼职：中国机械工程学会物流工程分会理事 

研究领域：特种机器人、物流装备与控制技术 

教学科研情况（项目）： 

1) 2019.3-2021.3，山东省 2018 年研究生教育质量提升计划项目：面向智能制

造的智能物流技术装备 人才培养途径的探索（1/11） 

2) 2019.3-2021.3，山东省 2018 年专业学位研究生教学案例库项目：《物流设

施布置与规划》课程教学案例库建设（2 位/8 人） 

3) 2018.09-2020.09，山东科技大学 2018 教育教学研究“群星计划”项目：基于新

工科教育理念的物流工程专业应用型创新人才培养探索（QX2018M49）（1

位/10 人） 

4) 2017.01-2018.12，山东省 2017 年研究生教学案例库建设项目：物流信息系

统分析与设计课程教学案例库建设（（2 位/11 人） 

5) 2018.01-2019.12，2017 年山东省研究生教育质量提升计划项目：基于学习能

力差异的研究生培养模式研究——以物流工程研究生为例（SDYY17032）（3

位/7 人） 

mailto:caochongzhen@sina.com


6) 2016.05-2018.12，山东省农机装备研发创新计划项目（协作）：智能自走式

高地隙宽幅喷杆喷雾机（2016YF018），山东省农业机械管理局（1 位/7 人） 

7) 2018.7.1-2018.12.31，国家发展改革委政策研究课题（国家级（协作））：交

通强国建设阶段性判断、重大任务及对策研究，（3 位/9 人） 

8) 2016.7.1-2019.7.31，山东省教育厅科技计划项目：面向多样化楼梯与差异化

乘坐者的自操作履带变构式爬楼轮椅关键技术研究（J16LB05），项目经费：

5.5 万元（1 位/9 人） 

9) 2011.05-2011.8 横向项目：地板革自动分卷包装生产线研制（编号：

20113702001213）．项目经费：84.5 万元（1 位/7 人） 

10) 2012.01-2014.12，国家自然科学基金项目：环境振动驱动压电电磁集成发电

微电源关键技术研究（No.51105234/E051204），项目经费： 25 万元（2 位/6

人） 

11) 2014.01-2015.12，国家自然科学基金项目：水气共生态下高速动载水膜行为

的滑移沟槽机理研究(51305242)，项目经费： 25 万元（2 位/5 人） 

12) 2010.01-2012.12，国家自然科学基金项目：仿生表面形貌增摩增阻机理研究

（No.50975164），项目经费：40 万元（5 位/8 人） 

13) 2010.09-2011.03，总装备部项目“XXX控制力矩陀螺样机研制”（020106）子

课题：磁悬浮飞轮转子锁紧装置研究，项目经费：3 万元（1 位/5 人） 

14) 2009.01-2010.05，总装备部项目“XXX控制力矩陀螺样机研制”（020106）子

课题：新型陀螺结构优化设计，项目经费：20 万元（2 位/5 人） 

15) 2009.04-2009.12，国家科技支撑计划子课题(2008BAF36B01-1)：输电线除冰

机器人设计开发，项目经费：36 万元（2 位/5 人） 

16) 2009.12-2011.12，山东省自然科学基金项目：面向气动噪声的格子 Boltzmann

方法研究及应用（ZR2009AM024），项目经费：5 万元（3 位/5 人） 

17) 2009.05-2010.05，山东省交通厅项目：高速公路养护路锥自动布放与回收机

器人研制（2009Y23），合同经费：20 万元（2 位/6 人） 

18) 2010.01-2011.12，青岛市科技计划项目：复杂环境下负重仿生四足机器人研

究（10-3-4-2-3-JCH），合同经费：5.0 万（3 位/6 人） 

19) 2008.03-2008.12，横向项目：注塑件 2271 浇道剪切装置的研制，合同经费：

6.5 万（1 位/5 人） 

20) 2007.01～2008.12，青岛市科技计划项目（06-2-2-19-JCH）：煤炭储运设备仿

生脱附技术研究，项目经费：5 万（3 位/5 人） 

 



学术成果（论文、专利、获奖等）： 

学术论文 

1) 秦珅、曹冲振、李赫、鹿国庆、王洪祥.基于双向同步 A*算法的 AGV 路径规划仿真研

究[J].包装工程，第 40 卷，第 21 期，2019.11（通信作者：曹冲振）（SCD 收录） 

2) 曹冲振、王晶蕊、王凤芹、徐杰、曹美慧.整托啤酒的快速伸缩装车机研究[J].物流技术，

第 38 卷，第 10 期，2019.10（通信作者：曹冲振）（SCD 收录） 

3) 曹冲振、梁世友、王凤芹、徐杰、李赫.基于伸缩装车机的整托啤酒快速装车系统效率

仿真分析[J].物流技术，第 38 卷，第 9 期，2019.09（通信作者：曹冲振）（SCD 收录） 

4) 曹冲振、曹美慧、徐杰、李赫、王晶蕊.多节伸缩装车机相关计算理论研究[J].包装工程，

第 40 卷，第 17 期，2019.09（通信作者：徐杰）（SCD 收录） 

5) 曹冲振、王洪祥、王凤芹、阚常凯、许彤然、徐杰.AGV 的设计计算和不平路况下运行

稳定性的仿真分析[J].物流技术与应用，2019 年第 4 期（1 位/6 人） 

6) 曹冲振、李赫、王凤芹、许彤然、鹿国庆.某立体仓库堆垛机利用率仿真分析[J].物流技

术，2019 年第 3 期（1 位/5 人，SCD 收录） 

7) 王素玉，鹿国庆，曹冲振，许彤然，徐 杰.基于全载荷的整体式立体仓库货架强度分析

[J].物流科技，2019 年第 3 期（3 位/5 人，SCD 收录）（通信作者） 

8) 曹冲振、秦珅、王凤芹、许彤然、李赫.基于 EIQ-ABC 的自动化仓库区域规划与物流量

分析[J].物流技术与应用，2018 年 12 期（1 位/5 人） 

9) Qianlei Cao, Cao Chongzhen , Fengqin Wang , Dan Liu, Hui Sun.Robust adaptive full order 

TSM control based on neural network[J].,Symmetry-basel, Vol.10(12)，2018.12（SCI 收录，

WOS:000454725100064，2 位/5 人，通讯作者） 

10) Cao Chongzhen, Wang Fengqin,CaoQianlei,Sun, Hui,XuWei,CuiMengrong.Neural 

network-based terminal sliding mode applied to position/force adaptive control for 

constrained robotic manipulators[J].ADVANCES IN MECHANICAL ENGINEERING，

2018，Vol.10(6):1-8（SCI 收录，WOS:000438251700001）(1 位/6 人) 

11) 曹冲振，周娜，王凤芹，陈京邦.履带变构式轮履复合爬楼轮椅爬楼平稳性分析.机械设

计与制造[J]，2018.02，第 2 期：192-195（1 位/4 人，SCD 收录，中文核心） 

12) 曹冲振、姜鹏.机器人纸箱套装系统的轨迹规划与分析验证.包装工程[J].2017.11（中文核

心） 

13) 基于 Workbench 的三轴搬运机器人结构设计与模态分析.包装工程[J].2017.09，（中文核

心，通讯作者） 

14) 曹冲振、姜鹏、王凤芹、陈京邦.曲柄摇杆式载货爬楼车的仿真分析与优化设计.机床与

液压[J]，2017.05，第 45 卷，第 9 期：149-152（中文核心） 

15) 阚常凯、曹冲振、新型单轨悬挂搬运系统设计.包装工程[J].2017.03，（中文核心，通讯

作者） 

16) 曹冲振、阚常凯、陈京邦、许彤然、吕勇. 基于均值分析的若干轮胎结构设计变量对滚

动阻力的影响试验研究[J]. 汽车技术，2016.10，（10）：36-38（中文核心） 

17) 阚常凯，曹冲振，许彤然，徐杰.新型单轨悬挂搬运系统设计[J]. 包装工程，2017.3,38

（5）：34-39 

https://kns.cnki.net/kns/NaviBridge.aspx?bt=1&DBCode=CJFD&BaseID=BZGC&UnitCode=&NaviLink=%e5%8c%85%e8%a3%85%e5%b7%a5%e7%a8%8b
https://kns.cnki.net/kns/NaviBridge.aspx?bt=1&DBCode=CJFD&BaseID=BZGC&UnitCode=&NaviLink=%e5%8c%85%e8%a3%85%e5%b7%a5%e7%a8%8b
http://www.cnki.net/KCMS/detail/%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20/kcms/detail/search.aspx?dbcode=CJFQ&sfield=au&skey=%e6%9b%b9%e5%86%b2%e6%8c%af&code=08233841;35118531;29737269;35118532;35048187;
http://www.cnki.net/KCMS/detail/%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20/kcms/detail/search.aspx?dbcode=CJFQ&sfield=au&skey=%e9%98%9a%e5%b8%b8%e5%87%af&code=08233841;35118531;29737269;35118532;35048187;
http://www.cnki.net/KCMS/detail/%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20/kcms/detail/search.aspx?dbcode=CJFQ&sfield=au&skey=%e9%99%88%e4%ba%ac%e9%82%a6&code=08233841;35118531;29737269;35118532;35048187;
http://www.cnki.net/KCMS/detail/%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20/kcms/detail/search.aspx?dbcode=CJFQ&sfield=au&skey=%e8%ae%b8%e5%bd%a4%e7%84%b6&code=08233841;35118531;29737269;35118532;35048187;
http://www.cnki.net/KCMS/detail/%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20/kcms/detail/search.aspx?dbcode=CJFQ&sfield=au&skey=%e5%90%95%e5%8b%87&code=08233841;35118531;29737269;35118532;35048187;


18)  曹冲振、周娜、王凤芹、陈京邦、姜鹏、李韶韵. 履带变构式轮履复合爬楼轮椅设计[J]. 

山东科技大学学报(自然科学版)，2016.2，（1）：91-96 

19) 曹冲振、郭云东、周娜、陈京邦.轮履复合式安保机器人移动系统研究[J]. 机械设计与制

造，2015.8，（5）：144-146（SCD 收录，中文核心） 

20) 曹冲振、宫庆伟、张华宇、王凤芹、张玲玲、李伦、王存勇.地板革分卷纠偏装置研究[J]. 

制造业自动化,35(3),2013 年 4 月:136-138 

21) 曹冲振、庄佳兰、王吉岱、王凤芹、梁程、张玲玲.输电线路除冰机器人竖直摆臂机构

研究[J]. 机械设计与制造，2012，（2）：151-153 

22) Chongzhen Cao, Fengqin Wang, Qifa Tian,Jialan Zhuang, Fengchun Li, Equidirectional 

Umbrella Diameter Changing Mechanism for Ultrasonic Inspection of Seabed Pipelines[C]. 

Advanced Materials Research Vols.163-167, Part 4, 2011.01 (EI 收录) 

23) Chongzhen Cao, X. Gao, P. Ma.etc. A fine adjustment mechanism of the second crystal in a 

double-crystalmonochromator with a 3-PS parallel manipulator[J]. Nuclear Instruments and 

methods in physics research A544(2005): 684-691.（SCI 收录，IDS Number: 934OI；EI

收录，Accession number：05229127336） 

24) CAO Chong-Zhen,GAO Xue-guan, MA Pei-Sun.etc. A magnetically adsorped fine 

adjustment mechanism of the second crystal in a double-crystal monochromator[J].Nuclear 

science and techniques, Vol.16, No.2, 2005:85-89. （ SCI 收 录 ， Accession 

Number: 8475824；EI 收录，Accession number：05239147524） 

25) 曹冲振、马培荪、高雪官、何冬青、王凤芹.T 型高差固定结构中双晶长度最小定位算

法[J].光电工程，2005，32（8）：85-88（EI 收录，Accession Number: 05419406004） 

26) 曹冲振、于会涛、高雪官、马培荪、王凤芹.3-3PS 并联机构式双晶单色仪支承调控装置

[J].上海交通大学学报，2006.40（2）：220-223（EI 收录，Accession number：06239925770） 

27) 曹冲振、王凤芹、张明辉、李玉善、赵春雨.双晶单色仪第一晶体初安装姿态误差分析[J].

核技术，2009，32（9）：657-661 

28) 曹冲振、马培荪、王凤芹，等.海底石油管道超声检测柔性无级变径系统[J].机械科学与

技术，2006，25（7），865-868 

29) 曹冲振、赵春雨、王凤芹、张华宇、庄佳兰.小尺度注塑件浇道剪切机构的研究[J].制造

技术与机床，2009，（5）：85-88 

30) 曹冲振、赵春雨、王凤芹、李玉善. 90°摆角无偏置曲柄摇杆机构及其应用[J]. 山东科技

大学学报(自然科学版)，2009，28（3）：45-48 

31) 曹冲振、张吉亮、史大光、王凤芹、李玉善.煤矿救援机器人头部垂直越障性能研究[J].

煤矿机械，2009，30（8）：64-66 

32) 曹冲振、王凤芹、李玉善、张吉亮、赵春雨.海底石油管道超声检测双向伞式变径技术[J].

机械设计与制造，2009，（10）：88-90 

33) 曹冲振、赵春雨、王凤芹、李玉善、张吉亮.小尺度注塑件浇道剪切机构综合[J].制造业

自动化，2009，31(10)：122-125 

34) 曹冲振、王凤芹、张吉亮、李玉善、赵春雨.虾形六轮移动机器人尾部越障性能分析[J].

机械设计与制造，2009，（11）：164-166 

35) 曹冲振、张吉亮、王凤芹、赵春雨、庄佳兰.虾形六轮移动机器人头部机构综合[J]. 山东

http://www.cqvip.com/main/search.aspx?w=%e6%9b%b9%e5%86%b2%e6%8c%af
http://www.cqvip.com/main/search.aspx?w=%e5%91%a8%e5%a8%9c
http://www.cqvip.com/main/search.aspx?w=%e7%8e%8b%e5%87%a4%e8%8a%b9
http://www.cqvip.com/main/search.aspx?w=%e9%99%88%e4%ba%ac%e9%82%a6
http://www.cqvip.com/main/search.aspx?w=%e5%a7%9c%e9%b9%8f
http://www.cqvip.com/main/search.aspx?w=%e6%9d%8e%e9%9f%b6%e9%9f%b5
http://www.cnki.net/KCMS/detail/%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20search.aspx?dbcode=CJFQ&sfield=au&skey=%e6%9b%b9%e5%86%b2%e6%8c%af&code=08233841;22428497;08241383;08286583;27068712;26298966;
http://www.cnki.net/KCMS/detail/%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20search.aspx?dbcode=CJFQ&sfield=au&skey=%e5%ba%84%e4%bd%b3%e5%85%b0&code=08233841;22428497;08241383;08286583;27068712;26298966;
http://www.cnki.net/KCMS/detail/%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20search.aspx?dbcode=CJFQ&sfield=au&skey=%e7%8e%8b%e5%90%89%e5%b2%b1&code=08233841;22428497;08241383;08286583;27068712;26298966;
http://www.cnki.net/KCMS/detail/%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20search.aspx?dbcode=CJFQ&sfield=au&skey=%e7%8e%8b%e5%87%a4%e8%8a%b9&code=08233841;22428497;08241383;08286583;27068712;26298966;
http://www.cnki.net/KCMS/detail/%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20search.aspx?dbcode=CJFQ&sfield=au&skey=%e6%a2%81%e7%a8%8b&code=08233841;22428497;08241383;08286583;27068712;26298966;
http://www.cnki.net/KCMS/detail/%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20search.aspx?dbcode=CJFQ&sfield=au&skey=%e5%bc%a0%e7%8e%b2%e7%8e%b2&code=08233841;22428497;08241383;08286583;27068712;26298966;
http://www.cnki.net/KCMS/detail/%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20search.aspx?dbcode=CJFQ&sfield=au&skey=%e6%9b%b9%e5%86%b2%e6%8c%af&code=08233841;23439722;08286583;22428496;22428497;
http://www.cnki.net/KCMS/detail/%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20search.aspx?dbcode=CJFQ&sfield=au&skey=%e5%bc%a0%e5%90%89%e4%ba%ae&code=08233841;23439722;08286583;22428496;22428497;
http://www.cnki.net/KCMS/detail/%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20search.aspx?dbcode=CJFQ&sfield=au&skey=%e7%8e%8b%e5%87%a4%e8%8a%b9&code=08233841;23439722;08286583;22428496;22428497;
http://www.cnki.net/KCMS/detail/%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20%20search.aspx?dbcode=CJFQ&sfield=au&skey=%e8%b5%b5%e6%98%a5%e9%9b%a8&code=08233841;23439722;08286583;22428496;22428497;
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